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[bookmark: Top_of_122_html]免责声明
[bookmark: Ben_Wen_Suo_Ti_Ji_De_Nei_Rong_Gu]本文所提及的内容关系到您的安全以及合法权益与责任。使用本产品之前，请仔细阅读本文以确保已对产品进行正确的设置。不遵循和不按照本文的说明与警告来操作可能会给您和周围的人带来伤害，损坏本产品或其它周围的物品。本文档及本产品所有相关的文档最终解释权归爱华芯（大连）科技有限公司所有。如有更新，恕不另行通知。请访问爱华芯官网以获取最新的产品信息。
 一旦使用本产品，即视为您已经仔细阅读本免责声明与警告、理解、认可和接受本声明全部条款和内容。您承诺对使用本产品以及可能带来的后果负全部责任。您承诺仅出于正当目的使用本产品，并且同意本条款以及爱华芯科技制定的任何相关条例、政策和指引。爱华芯科技对于直接或间接使用本产品而造成的损坏、伤害以及任何法律责任不予负责。用户应遵循包括但不限于本文提及的所有安全指引。
 即使存在上述规定，消费者权益依然受当地法律法规所保障，并不受本免责声明影响。
爱华芯（iHwasin）是爱华芯（大连）科技有限公司及其关联公司的商标。本文出现的产品名称、品牌等，均为其所属公司的商标或注册商标。本产品及文档为爱华芯（大连）科技有限公司版权所有。未经许可，不得以任何形式复制翻印。
[bookmark: Jing_Gao]警告！
1. 务必使用爱华芯指定连接线，并严格按照各接口定义连接外部设备。
2. 严禁擅自拆解iM4WD无人车系列产品及其配件。
3. 防止水、油、沙等进入机身内部。
4. 选择合适的位置进行安装，确保散热良好。
5. 部件工作时会发热，请勿用手直接接触，否则可能造成烫伤。
6. 使用、储存及运输时，避免震动和撞击。
7. 连接至iM4WD无人车的Typec 3.0 设备可能会对 GNSS、Wi-Fi 等信号产生干扰，必要时可采取电磁屏蔽措施以减小干扰。
[bookmark: Top_of_108_html]产品简介
[bookmark: Ben_Chan_Pin_Shi_Yi_Kuan_Ming_We]本产品是一款名为iM4WD的室内全向全驱麦克纳姆轮无人车。产品性能参数如下：
	
项目
	参数


	产品型号
	iM4WD


	尺寸重量
	长43cm宽35cm高28cm；7.9kg（不含电池）


	电池参数
	1.510g，14.8V，20000mAh，支持5V,9V,12V,15V,20V共100W功率输出


	转向方式
	差速转向，全向全驱。


	产品续航
	单电池2.5小时


	最大速度
	15km/h


	自主导航
	挂载定位系统可实现地面站规划及自动返航，实时引导路径规划导航


	二次开发
	支持ROS 开发及地面站APP开发


	地面站
	支持安卓手机/平板地面站，监控无人车状态及图像回传等


	图像传输
	480p实时图像传输，可拍照录像


	遥控距离
	室内2.4G遥控无遮挡距离300m以上/手柄遥控距离30米左右


	最大载重
	25kg,可根据需求定制100kg以上


	定制扩展
	双排各8个20mm间距M3安装孔，方便挂载各种负载；支持顶部安装负载。支持各类485/232云台、热成像仪、夜视仪，立体相机、激光雷达、毫米波雷达、超声测量仪，喊话器、探照灯、机械手等设


	行业应用
	应用于室内无人巡检、无人安防、科研、勘探、物流等领域


[bookmark: Top_of_109_html]全向全驱麦克纳姆轮版
[bookmark: MoveBaseBan][bookmark: MoveBaseBan__Yong_Tu__Dan_Mu_Shi]MoveBase版
[image: m_45927284f68955660ccc4872275ec296_r.png]
· 用途：单目视觉感知导航
· 遥控：手柄/指令/地面站
[image: m_e9e6a7e9228dd489fab40fc7be180119_r.png]
· 用途：深度相机感知导航
· 手柄/指令/地面站
[bookmark: Top_of_112_html]APM版-香橙派云盒
[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_1][bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun]搭载香橙派RK3588云盒
[bookmark: Xuan_Ran_Tu]渲染图
[image: m_d95689365521c5524437dae952c427e6_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu]实物图
[image: m_0524c65bc83f7912618618017c6dca3c_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Dan_Mu_Shi_Jue_Gan_Zh]- 用途：单目视觉感知导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_2]搭载香橙派RK3588云盒、D435i深度相机
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_1]渲染图
[image: m_82f4a4c92476fdd9284138da8c237a0e_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_1]实物图
[image: m_d5218320105357b11fa4cbc67f600959_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Gan]- 用途：深度相机感知导航
[bookmark: __Shou_Bing__Zhi_Ling__Di_Mian_Z]- 手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_3]搭载香橙派RK3588云盒、宇树激光雷达
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_2]渲染图
[image: m_1f13ef0ef32ecd1445b10a03defb7d06_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_2]实物图
[image: m_d4fe4a2674bd2af6c7f3a40ef1e4ed6f_r.jpg]
[bookmark: __Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_Hang]- 宇树激光导航
[bookmark: __Shou_Bing__Zhi_Ling__Di_Mian_Z_1]- 手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_4]搭载香橙派RK3588云盒、MID360激光雷达
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_3]渲染图
[image: m_04ca716670aef152b348795049b3e11e_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_3]实物图
[image: m_ba704f67c2431d9cd6c740e9e22a71b6_r.jpg]
[bookmark: __Mid360Ji_Guang_Dao_Hang]- Mid360激光导航
[bookmark: __Shou_Bing__Zhi_Ling__Di_Mian_Z_2]- 手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_5]搭载香橙派RK3588云盒、MID360激光雷达及D435i深度相机
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_4]渲染图
[image: m_4b93fa589f51c5deef6c65c897c15a60_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_4]实物图
[image: m_cb53c495679176ad15650041111cebad_r.jpg]
[bookmark: __Shen_Du_Xiang_Ji_Ji_Ji_Guang_D]- 深度相机及激光导航
[bookmark: __Shou_Bing__Zhi_Ling__Di_Mian_Z_3]- 手柄/指令/地面站

扩展：Tensorflow，pytorch，TOF雷达，Moveit机械臂，声源定位，TTS语音人机交互，openCV，建图导航，深度学习-YOLO，gazebo仿真，机器人平台快速开发，DJI负载
[bookmark: Top_of_292_html]APM版-EC-Orin-NX云盒
[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He_Xuan_Ran][bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He]搭载EC-Orin-NX云盒
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_5]渲染图
[image: m_f8dc591dd04618329db1c41cee03ffc2_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_5]实物图
[image: m_d2f617a58d50759a1d5180945ada030e_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Dan_Mu_Shi_Jue_Gan_Zh_1]- 用途：单目视觉感知导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_1]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He_1]搭载EC-Orin-NX云盒
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_6]渲染图
[image: m_437a4ad9a5fcceb654b4a3a51eea80a6_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_6]实物图
[bookmark: __Yong_Tu__Dan_Mu_Shi_Jue_Gan_Zh_2]- 用途：单目视觉感知导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_2]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He___D435iS]搭载EC-Orin-NX云盒、D435i深度相机
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_7]渲染图
[image: m_5481861a2ac4d0aa97aaf64f184141ec_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_7]实物图
[image: m_4a4c44c3390728b4daf3897e89aad46d_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Gan_1]- 用途：深度相机感知导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_3]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He___Yu_Shu]搭载EC-Orin-NX云盒、宇树激光雷达
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_8]渲染图
[image: m_8cc46869cfc001264211be37c0c522b6_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_8]实物图
[image: m_c6b60a6148e0f7c80c0a229b4505b222_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_H]- 用途：宇树激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_4]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He___MID360]搭载EC-Orin-NX云盒、MID360激光雷达
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_9]渲染图
[image: m_b41d03213a77c79891899481112bac64_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_9]实物图
[image: m_a043145c08c76ca5782b306d4f91b445_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Mid360Ji_Guang_Dao_Ha]- 用途：Mid360激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_5]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He___MID360_1]搭载EC-Orin-NX云盒、MID360激光雷达及D435i深度相机
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_10]渲染图
[image: m_1f6359887af2f5515da56b7cb80dd932_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_10]实物图
[image: m_744ac96fc4dd2ae7495f4d262e3d8f5b_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Ji_J]- 用途：深度相机及激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling]- 遥控：遥控/指令/地面站
扩展：Tensorflow，pytorch，TOF雷达，Moveit机械臂，声源定位，TTS语音人机交互，openCV，建图导航，深度学习-YOLO，gazebo仿真，机器人平台快速开发，DJI负载
[bookmark: Top_of_113_html]PX4版-香橙派云盒
[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_7][bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_6]搭载香橙派RK3588云盒
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_11]渲染图
[image: m_997943c482e8d698c8cfc6ac5b685bcf_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_11]实物图
[image: m_69e2fded074e4f0af4768ec377c5297a_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Dan_Mu_Shi_Jue_Dao_Ha]- 用途：单目视觉导航
[bookmark: __Kong_Zhi__Yao_Kong__Zhi_Ling]- 控制：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_8]搭载香橙派RK3588云盒、D435i深度相机
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_12]渲染图
[image: m_9b97d978a7ceab40fc4317856bad843a_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_12]实物图
[image: m_71f9b9d39fd75b89aa28b26335e7235c_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Shi]- 用途：深度相机视觉导航
[bookmark: __Kong_Zhi__Yao_Kong__Zhi_Ling_1]- 控制：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_9]搭载香橙派RK3588云盒、宇树激光雷达
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_13]渲染图
[image: m_1dd829ced12bdace99c5408cea81fc47_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_13]实物图
[image: m_08675cc7e19569ed8b7677125a32820b_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_H_1]- 用途：宇树激光导航
[bookmark: __Kong_Zhi__Yao_Kong__Zhi_Ling_2]- 控制：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_10]搭载香橙派RK3588云盒、MID360激光雷达
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_14]渲染图
[image: m_7673e0fa3b1b10d3cc882135f0c6422a_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_14]实物图
[image: m_9222d9d51c43257332945734332ac97d_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Mid360Ji_Guang_Dao_Ha_1]- 用途：Mid360激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Zhi_Ling__Di_Mian_Zh]- 遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_11]搭载香橙派RK3588云盒、MID360激光雷达及D435i深度相机
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_15]渲染图
[image: m_e0c028699b53a0ca752829abf2ad975f_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_15]实物图
[image: m_32259731a5b41b379d18b2a1448703d0_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Ji_J_1]- 用途：深度相机及激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Zhi_Ling__Di_Mian_Zh_1]- 遥控/指令/地面站

扩展：Tensorflow，pytorch，TOF雷达，Moveit机械臂，声源定位，TTS语音人机交互，openCV，建图导航，深度学习-YOLO，gazebo仿真，机器人平台快速开发，DJI负载
[bookmark: Top_of_293_html]PX4版-EC-Orin-NX云盒
[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He_2][bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He_Xuan_Ran_1]搭载EC-Orin-NX云盒
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_16]渲染图
[image: m_fa019c77e7a5a04db3700ca9899aeb38_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_16]实物图
[image: m_e43d3648d388c3fb15e8b5bc7834bd35_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Dan_Mu_Shi_Jue_Gan_Zh_3]- 用途：单目视觉感知导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_6]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He___D435iS_1]搭载EC-Orin-NX云盒、D435i深度相机
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_17]渲染图
[image: m_2e9a2ee13a0e334c2c1d6bc103b403de_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_17]实物图
[image: m_fb21af3d765842a896a92d2141a0e582_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Gan_2]- 用途：深度相机感知导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_7]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He___Yu_Shu_1]搭载EC-Orin-NX云盒、宇树激光雷达
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_18]渲染图
[image: m_35e4e2d04213c283be125e45d121b1a8_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_18]实物图
[image: m_88f8937e262f461447d9a7e24603dd96_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_H_2]- 用途：宇树激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_8]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He___MID360_2]搭载EC-Orin-NX云盒、MID360激光雷达
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_19]渲染图
[image: m_04c63d1eede017b12ce4d1b2db3362e8_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_19]实物图
[image: m_403026d2014533c3ef3e193ebce05985_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Mid360Ji_Guang_Dao_Ha_2]- 用途：Mid360激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Shou_Bing__Zhi_Ling_9]- 遥控：手柄/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_EC_Orin_NXYun_He___MID360_3]搭载EC-Orin-NX云盒、MID360激光雷达及D435i深度相机
[bookmark: Xuan_Ran_Tu_20]渲染图
[image: m_a967a28ef9c8c557c4259bee0bb70ee3_r.jpg]
[bookmark: Shi_Wu_Tu_20]实物图
[image: m_90539f0e5233362a89be978c760b1ee9_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Ji_J_2]- 用途：深度相机及激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_1]- 遥控：遥控/指令/地面站
扩展：Tensorflow，pytorch，TOF雷达，Moveit机械臂，声源定位，TTS语音人机交互，openCV，建图导航，深度学习-YOLO，gazebo仿真，机器人平台快速开发，DJI负载
[bookmark: Top_of_171_html]物品清单
[bookmark: APMBan__Xiang_Cheng_Pai_Yun_He][bookmark: APMBan__Xiang_Cheng_Pai_Yun_He_D]APM版-香橙派云盒
[bookmark: Dan_Mu_Shi_Jue_Gan_Zhi_Dao_Hang]单目视觉感知导航
[image: m_69aa5a74b405c1491c4261159c1fbcba_r.jpg]
[bookmark: Shen_Du_Xiang_Ji_Gan_Zhi_Dao_Han]深度相机感知导航
[image: m_63d93d91679cd2c5d32d36d5d1237ee0_r.jpg]
[bookmark: Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_Hang]宇树激光导航
[image: m_141d0eb48e3153937737476282b089b9_r.jpg]
[bookmark: Mid360Ji_Guang_Dao_Hang]Mid360激光导航
[image: m_aebc68b5e5a85cf9b9219b9337bbb1c1_r.jpg]
[bookmark: Mid360Ji_Guang_Ji_Shen_Du_Xiang]Mid360激光及深度相机导航
[image: m_8ce6246d2152b4a42e8e15bc8a60cc93_r.jpg]
[bookmark: APMBan__EC_Orin_NXYun_He]APM版-EC-Orin-NX云盒
[bookmark: Shen_Du_Xiang_Ji_Gan_Zhi_Dao_Han_1]深度相机感知导航
[image: m_ed137ecafac4bd8de280fa6d47ac5fd0_r.jpg]
[bookmark: Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_Hang_1]宇树激光导航
[image: m_9bf5476b977b66d77727c7b56857c853_r.jpg]
[bookmark: Mid360Ji_Guang_Dao_Hang_1]Mid360激光导航
[image: m_11aa909aaf8bd5405ce0f52ae30560f9_r.jpg]
[bookmark: Mid360Ji_Guang_Ji_Shen_Du_Xiang_1]Mid360激光及深度相机导航
[image: m_d1c8200fe5a927a80d624d0ec63a5f1b_r.jpg]
[bookmark: PX4Ban__Xiang_Cheng_Pai_Yun_He]PX4版-香橙派云盒
[bookmark: Dan_Mu_Shi_Jue_Gan_Zhi_Dao_Hang_1]单目视觉感知导航
[image: m_da4f4ff71cf60724806095ef72974fae_r.jpg]
[bookmark: Shen_Du_Xiang_Ji_Gan_Zhi_Dao_Han_2]深度相机感知导航
[image: m_15a9abc4de59af7235544d912991e6b9_r.jpg]
[bookmark: Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_Hang_2]宇树激光导航
[image: m_0d3afcd19daf2efd06c5e6fb6c7ec7ed_r.jpg]
[bookmark: Mid360Ji_Guang_Dao_Hang_2]Mid360激光导航
[image: m_93e7a6ae65b2333d2a789f228eef1e14_r.jpg]
[bookmark: Mid360Ji_Guang_Ji_Shen_Du_Xiang_2]Mid360激光及深度相机导航
[image: m_bc5d26b6b97ebcd8c02e0ac93ebc99b6_r.jpg]
[bookmark: PX4Ban__EC_Orin_NXYun_He]PX4版-EC-Orin-NX云盒
[bookmark: Shen_Du_Xiang_Ji_Gan_Zhi_Dao_Han_3]深度相机感知导航
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[bookmark: Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_Hang_3]宇树激光导航
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[bookmark: Mid360Ji_Guang_Dao_Hang_3]Mid360激光导航
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[bookmark: Mid360Ji_Guang_Ji_Shen_Du_Xiang_3]Mid360激光及深度相机导航
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[bookmark: iM4WD_Wu_Ren_Che_Bu_Jian_Ming_Ch_1][bookmark: iM4WD_Wu_Ren_Che_Bu_Jian_Ming_Ch]iM4WD-无人车部件名称
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[bookmark: 1_Mai_Ke_Na_Mu_Lun]① 麦克纳姆轮
[bookmark: 2_Dong_Li_Dian_Ji]② 动力电机
[bookmark: 3_Tou_Bu_Kuo_Zhan_She_Bei_An_Zhu]③ 头部扩展设备安装位
[bookmark: 4_Shang_Zhi_Kuo_Zhan_Dian_Chi_An]④ 上置扩展电池安装位
[bookmark: 5_Ji_Shen_Kuo_Zhan_She_Bei_An_Zh]⑤ 机身扩展设备安装架
[bookmark: 6_Dong_Li_Dian_Chi_Zu]⑥ 动力电池组
[bookmark: 7_Type_CChong_Dian_Cha_Kou]⑦ Type-C充电插口
[bookmark: iM4WD_Wu_Ren_Che_Kuo_Zhan_Jie_Ko]iM4WD-无人车扩展接口
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[bookmark: 1TypeC_3_0_Diao_Shi_Jie_Kou]①TypeC 3.0 调试接口
[bookmark: 2PSDK_TypeCAn_Cha_Jie_Kou_1]②PSDK-TypeC安插接口1
[bookmark: 3PSDK_TypeCAn_Cha_Jie_Kou_2]③PSDK-TypeC安插接口2
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[bookmark: Top_of_132_html]遥控操作
[bookmark: Ji_Qi_Ren_Ke_Yi_Shi_Yong_Yao_Kon]机器人可以使用遥控器和手柄两种方式遥控。
1、遥控器遥控
机器人采用的遥控器及相关的按键介绍如下图所示：
[image: m_ed49a97caee62fb1370ba1e529c5e184_r.png]
使用遥控器控制机器人运动时，首先启动遥控器，先短按后长按电源开关至遥控器的指示灯全部亮起，遥控器开启时有蜂鸣器提示音。遥控器启动后，拨动遥控器左上方的拨杆至最右端解锁遥控器，遥控器右上方拨杆保持在最右端的手动模式，就可以手动遥控机器人进行全向运动。遥控器摇杆使用方法如下：
	
摇杆
	功能


	左摇杆向上推动
	无人车前进


	左摇杆向下推动
	无人车后退


	左摇杆向左推动
	无人车向左横移


	左摇杆向右推动
	无人车向右横移


	右摇杆向左推动
	无人车左转


	右摇杆向右推动
	无人车右转


2、手柄遥控
本实验采用ROS专用的USB遥控手柄，操作更加灵活，并且可以直接远程扩展机器人。手柄的相关按键介绍及参数如下：
[image: m_776fdffeccdbf114f34e065d96ba6150_r.png]
	
项目
	参数


	可自定义功能键数量
	23个


	尺寸（长宽高）
	15.5cm,9.5cm,5.5cm


	摇杆输出模式
	支持输出模拟值


	支持系统
	支持Windows、Linux


	通讯方式
	USB-A接收段子+2.4G无线通讯


	接口类型
	USB2.0免驱


	通讯距离
	约15m（与使用环境有关）


手柄摇杆使用方法如下：
	
摇杆
	功能


	左摇杆向上推动
	无人车前进


	左摇杆向下推动
	无人车后退


	左摇杆向左推动
	无人车向左横移


	左摇杆向右推动
	无人车向右横移


	右摇杆向左推动
	无人车左转


	右摇杆向右推动
	无人车右转


[bookmark: Top_of_111_html]演示视频
[bookmark: Ni_De_Liu_Lan_Qi_Bu_Zhi_Chi_HTML]你的浏览器不支持HTML5视频
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