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[bookmark: Top_of_172_html]免责声明
[bookmark: Ben_Wen_Suo_Ti_Ji_De_Nei_Rong_Gu]本文所提及的内容关系到您的安全以及合法权益与责任。使用本产品之前，请仔细阅读本文以确保已对产品进行正确的设置。不遵循和不按照本文的说明与警告来操作可能会给您和周围的人带来伤害，损坏本产品或其它周围的物品。本文档及本产品所有相关的文档最终解释权归爱华芯（大连）科技有限公司所有。如有更新，恕不另行通知。请访问爱华芯官网以获取最新的产品信息。
 一旦使用本产品，即视为您已经仔细阅读本免责声明与警告、理解、认可和接受本声明全部条款和内容。您承诺对使用本产品以及可能带来的后果负全部责任。您承诺仅出于正当目的使用本产品，并且同意本条款以及爱华芯科技制定的任何相关条例、政策和指引。爱华芯科技对于直接或间接使用本产品而造成的损坏、伤害以及任何法律责任不予负责。用户应遵循包括但不限于本文提及的所有安全指引。
 即使存在上述规定，消费者权益依然受当地法律法规所保障，并不受本免责声明影响。
爱华芯（iHwasin）是爱华芯（大连）科技有限公司及其关联公司的商标。本文出现的产品名称、品牌等，均为其所属公司的商标或注册商标。本产品及文档为爱华芯（大连）科技有限公司版权所有。未经许可，不得以任何形式复制翻印。
[bookmark: Jing_Gao]警告！
1. 务必使用爱华芯指定连接线，并严格按照各接口定义连接外部设备。
2. 严禁擅自拆解i2CD双体无人船与i2SDV单体无人船系列产品及其配件。
3. 防止水、油、沙等进入机身内部。
4. 选择合适的位置进行安装，确保散热良好。
5. 部件工作时会发热，请勿用手直接接触，否则可能造成烫伤。
6. 使用、储存及运输时，避免震动和撞击。
7. 连接至i2CD双体无人船或i2SDV单体无人船的Typec 3.0 设备可能会对 GNSS、Wi-Fi 等信号产生干扰，必要时可采取电磁屏蔽措施以减小干扰。
[bookmark: Top_of_173_html]产品简介
[bookmark: page_content]
[bookmark: Top_of_174_html]产品图片
[bookmark: i2DC_Shuang_Ti_Wu_Ren_Chuan_Tu_P][bookmark: i2DC_Shuang_Ti_Wu_Ren_Chuan_Tu_P_1]i2DC-双体无人船图片
[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun]搭载香橙派RK3588云盒
[image: m_c3656df40450fb9ae868b66548dc4781_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Dan_Mu_Shi_Jue_Dao_Ha]- 用途：单目视觉导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling]- 遥控：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_1]搭载香橙派RK3588云盒、D435i深度相机
[image: m_90c5b1aeedcc790d275fdc0e431b0511_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Shi]- 用途：深度相机视觉导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_1]- 遥控：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_2]搭载香橙派RK3588云盒、宇树激光雷达
[image: m_253945679f8c37a00427f1a2c2fe19a4_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_H]- 用途：宇树激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_2]- 遥控：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_3]搭载香橙派RK3588云盒、MID360激光雷达
[image: m_d0adc5d03570155fc02187e7cbb7c10d_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Mid360Ji_Guang_Dao_Ha]- 用途：Mid360激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_3]- 遥控：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_4]搭载香橙派RK3588云盒、MID360激光雷达及D435i深度相机
[image: m_482891f87ec38d66990b9e3696d4ed07_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Ji_J]- 用途：深度相机及激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_4]- 遥控：遥控/指令/地面站

扩展：Tensorflow，pytorch，TOF雷达，Moveit机械臂，声源定位，TTS语音人机交互，openCV，建图导航，深度学习-YOLO，gazebo仿真，机器人平台快速开发，DJI负载
[bookmark: i2DSV_Dan_Ti_Wu_Ren_Chuan_Tu_Pia]i2DSV-单体无人船图片
[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_5]搭载香橙派RK3588云盒
[image: m_31c847fc206acfe80ef3a9ddba86158b_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Dan_Mu_Shi_Jue_Dao_Ha_1]- 用途：单目视觉导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_5]- 遥控：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_6]搭载香橙派RK3588云盒、D435i深度相机

[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Shi_1]- 用途：深度相机视觉导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_6]- 遥控：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_7]搭载香橙派RK3588云盒、宇树激光雷达
[image: m_ea46d50c61c34b57d753f2c9c3eb1e51_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Yu_Shu_Ji_Guang_Dao_H_1]- 用途：宇树激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_7]- 遥控：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_8]搭载香橙派RK3588云盒、MID360激光雷达
[image: m_281c2cbd0e3070eadd474b4da53d0f7c_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Mid360Ji_Guang_Dao_Ha_1]- 用途：Mid360激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_8]- 遥控：遥控/指令/地面站

[bookmark: Da_Zai_Xiang_Cheng_Pai_RK3588Yun_9]搭载香橙派RK3588云盒、MID360激光雷达及D435i深度相机
[image: m_4bc6188c1f286fad05817a403037371c_r.jpg]
[bookmark: __Yong_Tu__Shen_Du_Xiang_Ji_Ji_J_1]- 用途：深度相机及激光导航
[bookmark: __Yao_Kong__Yao_Kong__Zhi_Ling_9]- 遥控：遥控/指令/地面站
扩展：Tensorflow，pytorch，TOF雷达，Moveit机械臂，声源定位，TTS语音人机交互，openCV，建图导航，深度学习-YOLO，gazebo仿真，机器人平台快速开发，DJI负载
[bookmark: Top_of_175_html]产品参数
[bookmark: Ben_Chan_Pin_Shi_Yi_Kuan_Ming_We]本产品是一款名为iM4WD的室内全向全驱麦克纳姆轮无人车。产品性能参数如下：
	
项目
	i2DC无人船参数
	i2DSV无人船参数


	产品型号
	i2DC
	i2DSV


	产品尺寸
	充气前：长80cm 宽64cm 高57cm；充气后：长90cm 宽64cm 高57cm
	充气前： 长80cm 宽45cm 高27cm 充气后： 长90cm 宽60cm 高27cm


	产品重量
	7.9kg（不含电池）
	8.9KG（不含电池）


	电池参数
	重量：1.510g；电压：14.8V；容量：20000mAh
	重量：1.510g；电压：14.8V；容量：20000mAh


	转向方式
	差速转向
	差速转向


	产品续航
	单电池1.5小时，上下双电池2.5个小时（无风无浪）
	单电池1.5小时，上下双电池2.5个小时（无风无浪）


	最大速度
	3.6km/h(2节)
	5.4km/h(3节)


	自主导航
	挂载定位系统可实现地面站规划及自动返航，实时引导路径规划导航
	挂载定位系统可实现地面站规划及自动返航，实时引导路径规划导航


	二次开发
	支持地面站APP开发。
	支持地面站APP开发。


	地面站
	支持安卓手机/平板地面站， 监控无人船状态及图像回传等
	支持安卓手机/平板地面站，监控无人船状态及图像回传等


	图像传输
	480p实时图像传输，可拍照录像
	480p实时图像传输，可拍照录像


	遥控距离
	2.4G遥控无遮挡距离1km以上
	2.4G遥控无遮挡距离1km以上


	最大载重
	6kg,可根据需求定制100kg以上
	6kg,可根据需求定制100kg以上


	定制扩展
	双排各8个20mm间距M3安装孔，方便挂载各种负载；支持顶部安装负载。支持各类热成像仪、夜视仪，立体相机、激光雷达、毫米波雷达、超声测量仪，喊话器、探照灯、机械手等设备
	双排各8个20mm间距M3安装孔，方便挂载各种负载；支持顶部安装负载。支持各类热成像仪、夜视仪，立体相机、激光雷达、毫米波雷达、超声测量仪，喊话器、探照灯、机械手等设备


	行业应用
	应用于室内无人巡检、无人安防、科研、勘探、物流等领域
	应用于室内无人巡检、无人安防、科研、勘探、物流等领域


[bookmark: Top_of_176_html]物品清单
[bookmark: i2DC_Shuang_Ti_Wu_Ren_Chuan_Wu_P_1][bookmark: i2DC_Shuang_Ti_Wu_Ren_Chuan_Wu_P]i2DC-双体无人船物品清单
[image: m_8ea3d35259644608c97959a87c7cfa7e_r.jpg]
[bookmark: i2DSV_Dan_Ti_Wu_Ren_Chuan_Wu_Pin]i2DSV-单体无人船物品清单
[image: m_3097fc6a26a61fdb11d6a9a66f95c37e_r.jpg]
[bookmark: Top_of_177_html]部件名称
[bookmark: i2DC_Shuang_Ti_Wu_Ren_Chuan_Bu_J_1][bookmark: i2DC_Shuang_Ti_Wu_Ren_Chuan_Bu_J]i2DC-双体无人船部件名称
[image: m_7df8f79976e3507610c5a192025b0184_r.jpg]
[bookmark: 1_Wu_Ren_Chuan_Chuan_Ti]① 无人船船体
[bookmark: 2_Tui_Jin_Qi]② 推进器
[bookmark: 3_She_Bei_Kuo_Zhan_Jia]③ 设备扩展架
[bookmark: 4_Ban_Yun_Ti_Shou]④ 搬运提手
[bookmark: 5_Tui_Jin_Qi_Lian_Jie_Xian]⑤ 推进器连接线
[bookmark: 6_Dong_Li_Dian_Chi]⑥ 动力电池
[bookmark: 7_Tou_Bu_Kuo_Zhan_She_Bei_An_Zhu]⑦ 头部扩展设备安装位
[bookmark: 8_Yi_Ti_Shi_Zhao_Ming_Xiang_Ji]⑧ 一体式照明相机
[bookmark: i2DSV_Dan_Ti_Wu_Ren_Chuan_Bu_Jia]i2DSV-单体无人船部件名称
[image: m_cb90e6ce472e4bf58bcebce69e7b977e_r.jpg]
[bookmark: 1_Wu_Ren_Chuan_Chuan_Ti_1]① 无人船船体
[bookmark: 2_Tui_Jin_Qi_1]② 推进器
[bookmark: 3_She_Bei_Kuo_Zhan_Jia_1]③ 设备扩展架
[bookmark: 4_Ban_Yun_Ti_Shou_1]④ 搬运提手
[bookmark: 5_Tui_Jin_Qi_Lian_Jie_Xian_1]⑤ 推进器连接线
[bookmark: 6_Dong_Li_Dian_Chi_1]⑥ 动力电池
[bookmark: 7_Tou_Bu_Kuo_Zhan_She_Bei_An_Zhu_1]⑦ 头部扩展设备安装位
[bookmark: 8_Yi_Ti_Shi_Zhao_Ming_Xiang_Ji_1]⑧ 一体式照明相机
[bookmark: i2DC_Shuang_Ti_Wu_Ren_Chuan__i2D]i2DC-双体无人船/i2DSV-单体无人船扩展接口
[image: m_dd491d322730b584608b518f0eb16bde_r.jpg]
[bookmark: 1TypeC_3_0_Diao_Shi_Jie_Kou]①TypeC 3.0 调试接口
[bookmark: 2PSDK_TypeCAn_Cha_Jie_Kou_1]②PSDK-TypeC安插接口1
[bookmark: 3PSDK_TypeCAn_Cha_Jie_Kou_2]③PSDK-TypeC安插接口2
[bookmark: 4PSDK_TypeCAn_Cha_Jie_Kou_3]④PSDK-TypeC安插接口3
[bookmark: 5PSDK_TypeCAn_Cha_Jie_Kou_4]⑤PSDK-TypeC安插接口4
[bookmark: Top_of_178_html]扩展尺寸
[bookmark: Kuo_Zhan_An_Zhuang_Chi_Cun_Tu][bookmark: Kuo_Zhan_An_Zhuang_Chi_Cun_Tu_Zh]扩展安装尺寸图
[image: m_afc92fc4bbcd0cf2df50d48094b0b974_r.jpg]
[bookmark: Zhu__i2DSV_Dan_Ti_Wu_Ren_Chuan_Y]注：i2DSV-单体无人船与i2DC-双体无人船扩展安装尺寸一致
[bookmark: Top_of_179_html]遥控操作
[bookmark: Ji_Qi_Ren_Ke_Yi_Shi_Yong_Yao_Kon]机器人可以使用遥控器遥控。
机器人采用的遥控器及相关的按键介绍如下图所示：
[image: m_dcd4c8f94972d7971e0bb04ed0f652c9_r.jpg]
使用遥控器控制机器人运动时，首先启动遥控器，长按电源开关至遥控器的指示灯全部亮起，遥控器开启时有蜂鸣器提示音。遥控器启动后，拨动遥控器左上方的E拨杆至最右端解锁遥控器，遥控器右上方拨杆保持在最右端的手动模式，就可以手动遥控机器人进行全向运动。遥控器摇杆使用方法如下： 
	
摇杆
	功能


	左摇杆向上推动
	无人船前进


	左摇杆向下推动
	无人船后退


	右摇杆向左推动
	无人船左转


	右摇杆向右推动
	无人船右转


[bookmark: Top_of_180_html]演示视频
[bookmark: Ni_De_Liu_Lan_Qi_Bu_Zhi_Chi_HTML]你的浏览器不支持HTML5视 频
[bookmark: Top_of_181_html]应用案例
[bookmark: i2DC_Shui_Xia_Hai_Can_Xun_Jian_S_1][bookmark: i2DC_Shui_Xia_Hai_Can_Xun_Jian_S]i2DC-水下海参巡检识别及探测分布无人船
[bookmark: Bu_Jian_Ming_Cheng]部件名称
[image: m_96b26c9d4d2ccadfa43a9f03effcb5a6_r.jpg]
[bookmark: A_Wu_Ren_Chuan_Chuan_Ti_Bu_Jian]A：无人船船体部件
[bookmark: A_1_Chuan_Ti_Fu_Tong]A-1 船体浮筒
[bookmark: A_2_Chuan_Ti_Kuo_Zhan_Jia]A-2 船体扩展架
[bookmark: A_3_Shui_Xia_Tan_Ce_Shen_Suo_Gan]A-3 水下探测伸缩杆
[bookmark: A_4_Shen_Suo_Gan_Zhe_Die_Gu_Ding]A-4 伸缩杆折叠固定架
[bookmark: A_5_Shen_Suo_Gan_Zhan_Kai_Gu_Din]A-5 伸缩杆展开固定架
[bookmark: A_6_Ban_Yun_Ti_Shou]A-6 搬运提手
[bookmark: B_Wu_Ren_Chuan_Ji_Cang_Bu_Jian]B：无人船机舱部件
[bookmark: B_1_Yi_Ti_Shi_Zhao_Ming_Xiang_Ji]B-1 一体式照明相机
[bookmark: B_2_RTK]B-2 RTK
[bookmark: B_3_Dong_Li_Dian_Chi]B-3 动力电池
[bookmark: B_4_Tian_Xian]B-4 天线
[bookmark: B_5_Tui_Jin_Qi_Lian_Jie_Xian]B-5 推进器连接线
[bookmark: C_Wu_Ren_Chuan_Jian_Ce_She_Bei_B]C：无人船检测设备部件
[bookmark: C_1_Shui_Xia_Chang_Jiao_Zhao_Min]C-1 水下长焦照明相机
[bookmark: C_2_Shui_Xia_Yan_Jiao_Zhao_Ming]C-2 水下广角照明相机
[bookmark: C_3_Sheng_Na_Tan_Ce_Qi]C-3 声纳探测器
[bookmark: i2DCShui_Xia_Hai_Can_Xun_Jian_Sh]i2DC水下海参巡检识别及探测分布无人船参数
	
项目
	参数


	产品型号
	i2DC-水下海参巡检识别及探测分布双体无人船


	产品尺寸
	探测杆折叠：长120cm 宽64cm 高57cm； 探测杆展开：长90cm 宽64cm 高57cm 水下探测杆高度300cm


	产品重量
	15kg（不含电池）


	电池参数
	重量：1.510g；电压：14.8V；容量：20000mAh


	转向方式
	差速转向


	产品续航
	单电池1.5小时，上下双电池2.5个小时（无风无浪）


	最大速度
	探测干收起：3.6km/h(2节) 探测杆展开：1.8km/h(1节)


	地面站
	支持安卓手机/平板地面站，监控无人船状态及图像回传等


	图像传输
	480p实时图像传输，可拍照录像


	遥控距离
	室外2.4G遥控无遮挡距离3km以上


[bookmark: i2DSV_Shui_Di_Di_Xing_Ce_Liang_D]i2DSV-水底地形测量单体无人船
[image: m_8cd9dc87be2c0b23b6e38b211df7dc51_r.jpg]
[bookmark: i2DSVShui_Di_Di_Xing_Ce_Liang_Da]i2DSV水底地形测量单体无人船参数
	
项目
	参数


	产品型号
	i2DSV-水下地形测量单体无人船


	产品尺寸
	充气前： 长80cm 宽45cm 高27cm 充气后： 长90cm 宽60cm 高27cm


	产品重量
	15kg（不含电池）


	电池参数
	重量：1.510g；电压：14.8V；容量：20000mAh


	转向方式
	差速转向


	产品续航
	单电池1.5小时，上下双电池2.5个小时（无风无浪）


	最大速度
	5.4km/h(3节)


	地面站
	支持安卓手机/平板地面站，监控无人船状态及图像回传等


	图像传输
	480p实时图像传输，可拍照录像


	遥控距离
	室外2.4G遥控无遮挡距离3km以上


[image: m_fd300f156e52003b858f130b6739880d_r.jpg]
[bookmark: Zhuan_Ye_Ji_Chuan_Ti_She_Ji___Ga]专业级船体设计、高性能测深模块、高精度定位模块、控制采集处理软件均由中海达自主设计、研发一体化高集成，整体性能突出，加上完善的售后服务体系，为您提供一站式服务。
[image: m_52329ee4159f72e34a5d66ceeb2bdd03_r.jpg]
[bookmark: MXing_Chuan_Ti_She_Ji__Hang_Xing]M型船体设计，航行平稳，阻力小
[bookmark: Ke_Chong_Qi_Qi_Nang__Fang_Hu_Xia]可充气气囊，防护效果好，易收纳
[bookmark: Fu_Tong_Cai_Yong_Kai_Fu_La_Jia_T]浮筒采用凯夫拉加碳纤维混编复合材料工艺，坚固耐用，耐腐蚀，不易划破
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[bookmark: Ying_Yong]应用：
[bookmark: Di_Li__Zhong_Xiao_He_Liu__Shui_K]地理:中小河流/水库/码头港口行业:航道清淤/水库库容/港口建设/河道水质监测
[image: m_2f9369f0b44b16f9e671e841af56bb5a_r.jpg]
[bookmark: Zhu_Yao_Pei_Jian]主要配件
[bookmark: Ping_Ban__Yao_Kong_Qi__Bei_Bao]平板/遥控器/背包/电池/工具箱
[image: m_0fbecdbedcf70538c613de81d5ec0e57_r.jpg]
[bookmark: Shui_Xia_Di_Xing_Ce_Liang]水下地形测量

[image: m_8190fbecf1256cb6ac69f5b42695caff_r.jpg][image: m_6815591143d3598521d898e62f48bc5a_r.jpg]
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